SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specytikacji technicznej wykonania i odbioru robot (STWiORB)
sa wymagania ogolne dotyczace wykonania i odbioru robdt w zwigzku z zanizeniem kraweznika
wraz z przebudowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1118R relacji Padew Narodowa — Wola
Baranowska - Slezaki na terenie dziatek nr ewid. 662 oraz 663 w m. Wola Baranowska.

Zakres stosowania STWIORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.2. Zakres robodt objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogoélne, wspolne dla robot
objetych specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robét i $lepym kosztorysem
opisanym ponadto poprzez:

a) grupy robot:

450 - Roboty budowlane

451 - Przygotowanie terenu pod budowe
452 - Roboty inzynieryjne i budowlane

b) klasy robét:

4510 - Przygotowanie terenu pod budowe

4511 - Roboty w zakresie burzenia 1 rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne
4523 - Roboty budowlane w zakresie budowy drég, wyrdwnywanie terenu

¢) kategorie robot:

45110 - Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych; roboty ziemne 451110 -
Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

451112 - Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne

45111213 - Roboty w zakresie oczyszczania terenu

4511122 - Roboty w zakresie usuwania gruzu

4511123 - Roboty w zakresie stabilizacji gruntu

45233222 - Roboty w zakresie chodnikow

1.3. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujaco:

1.3.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowigcy catosc¢
techniczno-uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub
technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezet).

1.3.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do
ruchu pieszych.



1.3.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
1 zabezpieczeniem ruchu.

1.3.4. Inwestor - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem.

1.3.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.3.6. Droga tymczasowa - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu pojazdéw
zwigzanych z dostepem do placu budowy lub wykorzystywana jako droga transportowa,
usuwana na zakonczenie robot.

1.3.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.3.8. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami
awaryjnego postoju i pasami dzielacymi jezdnie.

1.3.9. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.3.10. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i
skarpami rowow.

1.3.11. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.3.12. Ksigzka obmiardow - akceptowany przez Inwestora zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ew. dodatkowych zalacznikodw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu
przez Inzyniera/Inwestora

1.3.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez
Zamawiajacego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z oceng
jakos$ci materialow oraz robot.

1.3.14. Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacja
projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inwestora.

1.3.15. Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania
obcigzen od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

1.3.16. Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialtywaniu
ruchu 1 czynnikow atmosferycznych.

1.3.17. Warstwa wiazgca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa,
zapewniajaca lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

1.3.18. Warstwa wyréwnawcza - warstwa stuzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub
profilu istniejacej nawierzchni.



1.3.19. Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze sktadac¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

1.3.20. Podbudowa zasadnicza - gorna cze$¢ podbudowy spelniajagca funkcje nosne w
konstrukcji nawierzchni. Moze ona sktadac si¢ z jednej lub dwoch warstw.

1.3.21. Podbudowa pomocnicza - dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji no$nych,
funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek
podtoza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

1.3.22. Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.

1.3.23. Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek
drobnych gruntu do warstwy nawierzchni lezacej powyze;j.

1.3.24. Warstwa odsaczajgca - warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do
nawierzchni.

1.3.25. Niweleta - wysokosciowe 1 geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.3.26. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.3.27. Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ - zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostal okre§lony - z przecigtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.3.28. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi 1 zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew 1 krzewow. Pas drogowy
moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen
chronigcych ludzi i srodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.3.29. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow,
umieszczenia urzadzen organizacji 1 bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, stuzaca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.3.30. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do
glebokosci przemarzania.

1.3.31. Podloze ulepszone nawierzchni - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 witasciwego
wykonania nawierzchni.

1.3.32. Polecenie Inwestora - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inwestora, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z
prowadzeniem budowy.

1.3.33. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna begdaca autorem dokumentacji
projektowe;.



1.3.34. Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geometrycznych trasy w planie 1
przekroju podtuznym) istniejacego potaczenia.

1.3.35. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, przeznaczona do
przeprowadzenia cieku, szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych
przez korpus drogowy.

1.3.36. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich
zwierzat itp.

1.3.37. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.3.38. Przetargowa dokumentacja projektowa - cz¢s¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke 1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.3.39. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.3.40. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.

1.3.41. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot
oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czes$¢ terenu budowy.

1.3.42. Zadanie budowlane - cz¢s¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng catosé
konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkcji techniczno-
uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z budowa,
modernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4. Ogolne wymagania dotyczgce robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnos$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢
z dokumentacja projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajagcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze
Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi
1 administracyjnymi, lokalizacj¢ 1 wspoirzgdne punktow gldwnych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowe;.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong¢ przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2. Dokumentacja projektowa.
Dokumentacja projektowa zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z opisem
zawartym w dokumentach przetargowych.



1.4.3. Zgodnos¢ robot z dokumentacja projektowa i STWiORB.

Dokumentacja projektowa, STWiORB 1 wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane
Wykonawcy przez Inwestora stanowig cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym
z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentow obowigzuje
kolejnos¢ ich wazno$ci wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogélnych" (,,Ogdlnych
warunkach umowy").

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow Ilub opuszczen w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora, ktory podejmie
decyzje o wprowadzeniu odpowiednich zmian 1 poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sg wazniejsze od wymiardw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i STWiORB.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartos$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatow i elementdow budowli musza wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w peilni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiORB 1 wptynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejacych obiektow (jezdnie, Sciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przedstawi Inwestorowi do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i1 organem zarzadzajagcym ruchem, projekt
organizacji ruchu 1 zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb
1 postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga
kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bgdzie obstugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, $wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inwestora.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach
okreslonych przez Inwestora, tablic informacyjnych, ktérych tre$§¢ bedzie zatwierdzona przez
Inwestora. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene¢ kontraktowa.

1.4.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.



W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

- Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej;

- Podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unikac uszkodzen
lub ucigzliwosci dla 0so6b lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan begdzie miat szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,

- srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, ¢) mozliwo$cig powstania pozaru.

1.4.6. Ochrona przeciwpozarowa.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow
sprawny sprzet przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywolujacych szkodliwe promieniowanie
o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt beda miaty aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddzialywania tych
materiatdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot
ich szkodliwos$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Wykonawca powinien otrzyma¢ zgod¢ na uzycie tych materialow od wlasciwych organow
administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j.

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i1 za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego
w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerw¢ czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzagdzen
podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inwestora i wiladze lokalne o zamiarze
rozpoczgcia robdot. O fakcie przypadkowego wuszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomi Inwestora i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat



dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu
przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

Inwestor bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomigdzy
Wykonawca a wiascicielami nieruchomos$ci i dotyczacych korzystania z wlasnosci 1 drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inwestor ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowat w takie
porozumienia, o ile nie bedg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow.

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach
publicznych przy transporcie materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska
wszelkie niezbedne zezwolenia 1 uzgodnienia od wilasciwych wiadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie
powiadamial Inwestora. Inwestor moze polecié¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow
zostaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda
dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca
bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z
poleceniami Inwestora.

1.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowiazek zadbacd, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie
oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej
nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.4.11. Ochrona i utrzymanie robot.

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrong rob6t i za wszelkie materiaty 1 urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez
Inwestora.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inwestora
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centralne
1 miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane
z wykonywanymi robotami 1 bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien
podczas prowadzenia robot.



Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnos$nie znakéw firmowych, nazw lub innych
chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, materiatéw lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z
wykonywaniem robot 1 w sposob ciggly bedzie informowac¢ Inwestora o swoich dziataniach,
przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania,
obcigzenia 1 wydatki wynikte z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Inwestora.

1.4.13. Ré6wnowazno$¢ norm i zbiorow przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy,
ktore spetnia¢ maja materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda
obowigzywa¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych
norm 1 przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy
powotane normy i przepisy sa panstwowe lub odnosza si¢ do konkretnego kraju lub regionu,
moga by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom
wykonania niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez Inwestora. Roznice pomiedzy powotanymi normami a ich proponowanymi
zamiennikami muszg by¢ doktadnie opisane przez Wykonawce i przedtozone Inwestorowi do
zatwierdzenia.

1.4.14. Wykopaliska.

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci
o znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za
wlasno$¢ Zamawiajacego. Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inwestora i postgpowac
zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystapiag opdznienia w robotach, Inwestor po uzgodnieniu z Zamawiajagcym 1 Wykonawcg ustali
wydluzenie czasu wykonania robot i/lub wysokos¢ kwoty, o ktora nalezy zwiekszy¢ cene
kontraktowa.

1.5. Materialy.
1.5.1. Zrodta uzyskania materialow.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inwestorowi do zatwierdzenia,
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow jak rowniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki materialow.

Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie
materiaty z danego zrodia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, Zze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly speiniajg wymagania STWiORB w czasie
realizacji robot.

1.5.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odno$nych wtadz na
pozyskanie materialow ze zrodet miejscowych wilaczajac w to zZrodta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inwestorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla.

Wykonawca przedstawi Inwestorowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajacg raporty
z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i
selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji panstwowe;j i
samorzadowe;j.



Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
jakosciowych materiatow pochodzacych ze zrodetl miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne
jakie okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialdéw do robot.

Humus 1 nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskania
materiatlow miejscowych beda formowane w hatdy 1 wykorzystane przy zasypce 1 rekultywacji
terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdw na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub odwiezione na
odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inwestora.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza
tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemna
zgode Inwestora.

Eksploatacja Zrodet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujacymi na danym obszarze.

1.5.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z
terenu budowy i1 ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor zezwoli
Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robot, niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewarto§ciowany (skorygowany) przez Inwestora.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i niezaakceptowane materlaiy,
Wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i
niezaptaceniem

1.5.4. Wariantowe stosowanie materialow.

Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora
0 swoim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym,
jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inwestora. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez zgody Inwestora.

1.5.5. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy beda one
uzyte do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakos¢ 1
wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsca czasowego skltadowania materiatow beda zlokalizowane w obrgbie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inwestorem lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce 1 zaakceptowanych przez Inwestora.

1.5.6. Inspekcja wytworni materialow.

Wytwornie materialdbw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inwestora w celu
sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialdow moga
by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwos$ci. Wyniki tych kontroli beda stanowié podstawe
do akceptacji okreslonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inwestor bedzie przeprowadzal inspekcje wytworni, musza by¢
spetnione nastepujace warunki:

Inwestor begdzie mial zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdow w czasie przeprowadzania inspekcji,

Inwestor bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji robot.



1.5.7. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowacé przeprowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inwestora.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony
srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania
warunkow umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

1.5.8. Transport.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt 1 wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewniaé¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB 1 wskazaniach Inwestora, w terminie
przewidzianym umows3.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetlnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw mogg by¢é
dopuszczone przez Inwestora, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

1.5.9. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatdéw 1 wykonywanych roboét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami STWiORB, projektem organizacji robot opracowanym przez
Wykonawce oraz poleceniami Inwestora.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi§mie przez Inwestora.

Bledy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usunigte
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany btad okaze si¢ skutkiem biedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inwestora.

Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Polecenia Inwestora powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Inwestora, pod grozba zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie
Wykonawca.

2. Kontrola jakosci robdét.
2.1.Program zapewnienia jakoSci.
Nie przewiduje sig.

2.2.Zasady kontroli jakosci robat.
Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zalozong jakos¢ robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robot i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezb¢dne do pobierania probek i badan materiatlow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inwestor moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢é pomiary i1 badania materialdw oraz robot z
czestotliwos$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i STWiORB.

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czgstotliwos¢ sa okre§lone w
STWiORB, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inwestor
ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robo6t zgodnie z umows3.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okre$lajacych procedury badan

2.3. Pobieranie probek.

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inwestor bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do
pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i1 zatwierdzone przez Inwestora. Probki
dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera/Inwestor beda
odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inwestora.

Na zlecenie Inwestora Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatow, ktore budza watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty
te pokrywa Zamawiajacy.

2.4.Badania i pomiary.

Wszystkie badania 1 pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora.

Przed przystapieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora o
rodzaju, miejscu 1 terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inwestora.

2.5.Raporty z badan.
Wykonawca bedzie przekazywac Inwestorowi kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

2.6.Badania prowadzone przez Inwestora.

Inwestor jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i1 badania
materiatdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i1 producent materialow
powinien udzieli¢ mu niezb¢dnej pomocy.

Inwestor, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robdot prowadzonego przez
Wykonawce, poprzez mi¢dzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatdéw 1 robot



z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw wtasnych badan kontrolnych jak i wynikow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inwestor powinien pobiera¢ probki materialdow i1 prowadzi¢ badania niezaleznie od
Wykonawcy, na swdj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inwestor oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatlow 1 robot z dokumentacjg projektowg i STWiORB. Moze réwniez zleci¢, sam lub
poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan niezaleznemu
laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawcg.

2.7.Certyfikaty i deklaracje.

Inwestor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktoére posiadaja: certyfikat na znak
bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych, deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Normg lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy,
- jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w pkt 11 ktore spetniaja wymogi STWiORB.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez STWiORB,
kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okre$lajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdow tych badan
beda dostarczone przez Wykonawce Inwestorowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

2.8.Dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢ nastgpujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad 1 ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

2.9.Przechowywanie dokumentow budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inwestora i przedstawiane do
wgladu na Zyczenie Zamawiajacego.

3. Odbior robét.
3.1.Rodzaje odbiorow robaét.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nast¢pujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



3.1.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu
robot. Odbioru robdt dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czgsci robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika
budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy 1 powiadomienia o tym fakcie Inwestora.

Jako$¢ 1 ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentoéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

3.1.2. Odbior czeSciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru robot
dokonuje Inwestor.

3.1.3. Odbior ostateczny robét.
3.1.3.1.Zasady odbioru ostatecznego robot.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w
odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i warto$ci.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajagcego w
obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej
na podstawie przediozonych dokumentdéw, wynikow badan i pomiardw, ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa 1 STWiORB.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W  przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot
uzupehiajacych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje
czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jako$s¢ wykonywanych robdt w
poszczegbdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa 1
STWiORB z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potragcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

3.1.3.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego.
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robodt jest protokoét
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:
1. dokumentacje¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegblowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy 1 ew.
uzupehiajace lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie ze
STWiORB i ew. PZJ,

b
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rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii

telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania

tych robot wilascicielom urzadzen,

geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg robot 1 sieci uzbrojenia terenu,

kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda

zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupetiajacych wyznaczy komisja.

3.1.4. Odbiér pogwarancyjny.

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usuni¢ciem

wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialtych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 7.4 ,,0dbior ostateczny robot".

4. Ustalenia ogolne.
4.1. Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a)

b)

opracowanie oraz uzgodnienie z Inwestorem 1 odpowiednimi instytucjami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu Inwestorowi
1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postepu robot,

ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie 2z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

optaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i
drenazu,

tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

4.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

a)

b)

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier 1 $wiatel,
utrzymanie plynnos$ci ruchu publicznego.

4.3. Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) usuni¢cie wbudowanych materialéw 1 oznakowania,
b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

5. Przepisy zwiazane
- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane



D.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D.01.01.00. ODTWORZENIE TRASY W TERENIE

D.01.01.01. ODTWORZENIE (WYZNACZENIE) TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1.Wstep.
1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wyznaczeniem osi trasy i jej punktéw wysokosciowych w zwigzku z
zanizeniem krawe¢znika wraz z przebudowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1118R relacji
Padew Narodowa — Wola Baranowska - Slezaki na terenie dziatek nr ewid. 662 oraz 663 w m.
Wola Baranowska.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robodt jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robodt objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie:
a) krawedzi jezdni,

b) konturéw nasypoéw i wykopow,

¢) roboczych punktéw wysokosciowych,

d) tukow.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Punkty glowne trasy - punkty zalamania trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i1 koncowy
punkt trasy.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej] STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

2. Materialy.

2.1. Warunki ogodlne stosowania materialow.

Warunki ogélne stosowania materiatow podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne".

2.2. Stosowane materialy.

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy 1 punktow wysokos$ciowych moga
by¢:

- stupki betonowe,

- pale 1 paliki drewniane,

- rury metalowe,

badzZ inne materiatly akceptowane przez Inwestora.



3. Sprzet.

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu.

Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wymaganiom okre§lonym w
STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

3.2. Dobor sprzetu.

Do wyznaczenia trasy 1 punktéw wysokosciowych moga by¢ uzywane:

- teodolity,

- niwelatory,

- tyczki, laty, tasmy stalowe lub inny sprzet akceptowany przez Inwestora.

W/w sprzet musi gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru zgodnie z niniejszg
STWiORB.

4. Transport.
4.1. Ogolne warunki transportu.
Ogolne warunki transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

4.2.  Wybor Srodkow transportu.
Srodkiem transportowym dla sprzetu 1 materiatdw jest samochod dostawczy lub inny
gwarantujacy przewozenie sprzgtu i materialdw w sposob uniemozliwiajacy ich uszkodzenie.

5. Wykonanie robét.

5.1. Ogolne warunki wykonywania robét.

Ogolne warunki wykonywania robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (G.U.G. 1 K.).

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje
1 uprawnienia. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za nastepstwa ewentualnych niezgodnosci
wykonanych prac z Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

Wszelkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow i tyczenia przez Inwestora.

5.1.1. Wyznaczenie krawedzi.

Tyczenie krawedzi nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Krawedzie powinny
by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i posrednich w odlegtosciach nie wigkszych, niz co 25 m.
Wyznaczone punkty na osi nie powinny by¢ przesunigte wigcej niz o 3 cm w stosunku do
projektowanych.

5.1.2. Robocze punkty wysokosciowe.

W przypadku wystapienia takiej potrzeby Wykonawca wyznaczy robocze punkty wysokosciowe.
Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robdt w postaci stupkow betonowych, w sposédb
wykluczajacy osiadanie. Powinny by¢ wyposazone w tablice zawierajace okre§lenie nazwy
reperu i jego rzednej wysokosciowej. Rzedne ich wyznaczy¢ z doktadno$cig do 0,5 cm.

6. Kontrola jakosci robat.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét.

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okre§lonych w instrukcjach i
wytycznych Gléwnego Urzedu Geodezji 1 Kartografii (G.U.G. i1 K.) z doktadno$ciami tyczenia
podanymi w punkcie 5 oraz w specyfikacjach opisujacych dany asortyment robot.



6.2. Sprawdzenie robdot pomiarowych.

Sprawdzenie robot pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

a) robocze punkty wysokosciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci
modernizowanego odcinka.

7. Obmiar robét.

Ogo6lne zasady obmiaru podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac¢ jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inwestora.

8. Odbior robaét.
Odbior robot powinien by¢ przeprowadzony zgodnie z wymaganiami okreslonymi w STWIORB

DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".
Odbioru dokonuje Inwestor po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robdt i na podstawie
szkicow 1 dziennikdw pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktoére
przedktada Inwestorowi Wykonawca.

9. Przepisy zwigzane.
9.1. Normy.
PN-N-99310:1973 Geodezja. Pomiary realizacyjne. Nazwy i okreslenia.

PN-N-02251:1987 Geodezja. Osnowy geodezyjne. Terminologia.



D.01.02.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWiORB).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru
robot zwigzanych z rozbiorka elementow droég w zwigzku z w zwigzku z zanizeniem kraweznika
wraz z przebudowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1118R relacji Padew Narodowa — Wola
Baranowska - Slezaki na terenie dziatek nr ewid. 662 oraz 663 w m. Wola Baranowska.

Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych jest stosowana jako
dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie
1.1.

1.2.  Zakres robot objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt rozbidrkowych i
obejmuja nastgpujace asortymenty robot:
Rozebranie kraweznikéw betonowych 15x30 na podsypce cementowo - piaskowej
Rozebranie taw pod krawezniki z betonu
Rozebranie nawierzchni z kostki betonowej
Rozebranie podbudowy z betonu.

1.3.  Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

2. Materialy.
Nie wystepuja.

3. Sprzet.
3.1.0golne warunki stosowania sprzetu.
Ogolne warunki stosowania sprz¢tu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

3.2.  Dobor sprzetu.
Przewiduje sie uzycie:
sprezarek z miotami pneumatycznymi,
mtotow elektrycznych,
drobnego sprzetu recznego.
Cze$¢ robot mozna prowadzi¢ recznie (np. usuni¢cie kraweznikow).

4. Transport.
4.1. Warunki ogolne transportu.
Ogo6lne warunki transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

4.2. Dobor srodkéw transportu.
Materiaty pochodzace z rozbiorki powinny by¢ sukcesywnie usuwane poza Teren Budowy.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogoélne warunki wykonania robot.
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".



5.2. Zakres wykonywanych robot.

5.2.1. Rozebranie kraweznikow (z lawami), chodnika z kostki brukowej.

Krawezniki (wraz z tawami), chodnika z kostki brukowej nalezy rozbiera¢ z duza starannoscia,
tak aby nie uszkodzi¢ kostki brukowej 1 kraweznikow.

Roboty polegaja na demontazu lub wylamaniu poszczegdlnych elementéw. Roboty mozna
wykonywac rgcznie. Rozbiorka nieprzydatnych materiatow powinna by¢ prowadzona w ilosci i
wyznaczonym rozmiarze zgodnie z dokumentacja projektowa i wskazaniami Inwestora.
Wszystkie pozostale nieprzydatne materiaty powinny by¢ usuni¢te poza Teren Budowy. Kiedy w
trakcie wykonywania robdt pojawig si¢ oznaki wystgpowania nieprzewidzianych nieprzydatnych
materiatow, to o takich faktach powinien by¢ niezwtocznie powiadomiony Inwestor.

Inwestor powinien podja¢ decyzje, co do rozmiaru i koniecznego usunigcia nieprzydatnego
materiatu.

6. Kontrola jakoS$ci robét.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

6.2. Kontrola prawidlowos$ci wykonania robot.
Sprawdzenie jakosci rob6t polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z:
- Dokumentacjg Projektowa 1 wskazaniami Inwestora w zakresie kompletno$ci wykonanych
robot.
Kontrola pozostatych robot polega na kompletnosci ich wykonania oraz sprawdzeniu
posegregowania i oczyszczenia elementéw stanowigcych wiasnos¢ Zamawiajgcego.

7. Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

Jednostkg obmiarowa robot zwigzanych z rozbidrka jest dla nawierzchni, podbudowy i chodnika
-1m (metr kwadratowy). Dla kraweznikow - 1m (metr).

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac¢ jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych rob6t nie wykazanych w Dokumentacji Projektowej lub nie zaakceptowanych przez
Inwestora 1 powinien dotyczy¢ catkowitej grubos$ci rozbieranej konstrukcji (jednorazowo).

8. Odbior robat.

Ogolne zasady odbioru podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.



D.04.00.00. PODBUDOWY
D.04.01.00. DOLNE WARSTWY PODBUDOWY
D.04.01.01. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét (STWiORB).
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem w zwigzku W
zwigzku z zanizeniem krawg¢znika wraz z przebudowa chodnika przy drodze powiatowej nr
1118R relacji Padew Narodowa — Wola Baranowska - Slezaki na terenie dziatek nr ewid. 662
oraz 663 w m. Wola Baranowska.

1.2.  Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3.  Zakres robodt objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonaniem, profilowaniem i zaggszczeniem koryta pod:

warstwy konstrukcyjne utwardzenia terenu (chodnika),

rowki pod krawezniki.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona
wg wzoru:
Pd
Is =-----
Pds
gdzie:

Pd — gestos$é objetosciowa zageszczonego gruntu [Mg/m?]

Pas - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalne;,
okreslona w normalnej probie Proctora, stluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach
ziemnych [Mg/m’].

Pozostale okre§lenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi normami i
specyfikacja STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

2. Materialy.
Nie dotyczy.

3. Sprzet.
3.1. Ogolne warunki stosowania sprze¢tu.
Ogo6lne warunki stosowania sprzgtu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

3.2. Dobor sprzetu.
Do wykonania profilowania i zaggszczania koryta nalezy stosowac:



- sprzg¢t mechaniczny dostosowany do szerokosci profilowanego koryta,

- drobny sprzet reczny do profilowania rgcznego, w miejscach, gdzie inny sprzet nie moze
mie¢ zastosowania,

- walce statyczne dostosowane do wielkoSci zageszczanej powierzchni, oraz ubijaki
mechaniczne do zastosowania w miejscach trudno dostepnych dla innego sprzetu, lub inny
sprzet zaakceptowany przez Inwestora.

4. Transport.
4.1. Ogolne warunki transportu.
Ogo6lne warunki transportu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogolne".

4.2.  Wybor srodkow transportu.
Wybor $rodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii
gruntu, jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz do odleglosci transportu.
Wydajnos$¢ srodkow transportu powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
uzywanego do wykonywania koryta.

S. Wykonanie robot.
5.1. Ogoélne warunki wykonywania robot.
Ogolne warunki wykonywania robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robdét.

5.2.1. Profilowanie podloza.

Przed przystgpieniem do tej czynnosci podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto i grunt, ktéry ulegl nadmiernemu nawilgoceniu.
Nastepnie nalezy profilowa¢ podloze do spadkdéw poprzecznych i podtuznych przewidzianych
w dokumentacji projektowej sprzetem wskazanym w pkt. 3 lub innym zaaprobowanym przez
Inwestora. W miejscach, gdzie jego zastosowanie jest niemozliwe profilowanie nalezy
wykonac¢ recznie.

Ewentualne zanizenie poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania Wykonawca
naprawi przez spulchnienie podtoza na glebokos¢ zaakceptowang przez Inwestora,
uzupehienie gruntem spetniajacym wymagania dla gornej strefy korpusu w ilo$ci niezbednej i
zagesci zgodnie z wymogami niniejszej STWiORB.

5.2.2. Zageszczanie podloza.

Zageszczanie podloza nalezy rozpoczaé bezposrednio po profilowaniu. Czynnos$¢ ta nalezy
wykona¢ ubijakami mechanicznymi lub innym sprz¢tem zaakceptowanym przez Inwestora,
zachowujac optymalng wilgotno$¢ zaggszczanego gruntu.

Zageszczanie nalezy prowadzi¢, az do osiggniecia wskaznika zageszczenia podtoza >1,00 dla
chodnika (kontrola i sprawdzenie wg BN-77/8931-12 ,.Drogi samochodowe. Oznaczanie
wskaznika zageszczenia gruntu").

Uktadnie kolejnych warstw konstrukcji powinno nastgpi¢ bezposrednio po zakonczeniu prac
zwigzanych z profilowaniem 1 zaggszczaniem koryta.

Obowigzkiem Wykonawcy jest zabezpieczenie koryta przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli Wykonawca dopusci do naruszenia ukonczonego koryta lub przeniknigcia nadmierne;j
ilosci wilgoci do podtoza gruntowego, to przywrdci koryto do stanu spelniajacego warunki
niniejszej specyfikacji bez dodatkowych kosztow dla Zamawiajacego.

6. Kontrola jakosci robdét.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.
Ogo6lne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".



6.2. Badania i pomiary.
Sprawdzeniu po profilowaniu i zageszczaniu koryta podlegaja:
uksztattowanie pionowe koryta z tolerancjg +0 cm i -2 cm;
glebokos¢ koryta z tolerancjg +0 cm 1 -2 cm (nalezy wykonac 1 pomiar co 2,0 m),
spadek poprzeczny z tolerancja 0,5 % ,
zageszezenie dna koryta jak w pkt. 5,
wilgotno$¢ gruntu w czasie zaggszczania z tolerancjg + 2 % w stosunku do wilgotnosci
optymalne;j,
réwnos$¢ podtuzna mierzona tatg 4-metrowa co 2,0 m z tolerancjg 2 cm,
rowno$¢ poprzeczna z tolerancjg jw.
szeroko$¢ koryta +10 1 -5 cm,
uksztattowanie osi w planie.
Pozmm jakos$ci wykonanego profilowania i zaggszczenia koryta nalezy uznaé za zgodny z
wymaganiami normy PN-S-02205:1997 oraz wymienionymi w pkt. 10, jezeli wszystkie
wyniki badan spetniajg wymagania podane wyze;j.

W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Inwestor zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robot.

Jednostka obmiaru jest Im? (metr kwadratowy) wyprofilowanego i zageszczonego koryta
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Obmiar nie moze obejmowac zadnych powierzchni niezaakceptowanych na pismie przez
Inwestora.

8. Odbior.

Odbidér wyprofilowanego 1 zageszczonego koryta dokonywany jest na zasadach odbioru
robdt opisanych w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

Inwestor oceni wyniki badan 1 pomiaréw przedtozone przez Wykonawce zgodnie z punktem 6.

9. Przepisy zwiazane.
9.1. Normy..
PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i1 badania.

9.2. Przepisy zwigzane.
OST D-04.01.01. Koryto wraz z profilowaniem 1 zaggszczeniem podloza. G.D.D.P. Warszawa
1998.



D.04.02.01. WARSTWY ODSACZAJACE 1 ODCINAJACE

1. Wstep.

1.1. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych sa
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem warstwy
odcinajacej

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy 1
kontraktowy przy zlecaniu rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.  Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji maja zastosowanie przy wykonywaniu:
Warstwy odsaczajacej i odcinajacej z piasku srednioziarnistego zageszczane recznie 10 cm,
Zasypka wykopow nad kablami elektrycznymi, piaskiem Srednioziarnistym, warstwami
co 15 cm, zageszczanymi r¢eznie.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi normami i specyfikacja
STWiORB DM. 00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora. Ogdlne wymagania podano w
STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

2. Materialy.

2.1. Warunki ogolne stosowania materialow.

Warunki ogdlne stosowania materiatow podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne".

2.2.  Wymagania dla materialow na warstwe odsaczajaca i odcinajaca.
Przewiduje si¢ zastosowanie piasku spelniajacego nastgpujace wymagania:

a) warunek szczelnos$ci, okreslony zaleznos$cia:
Dis
— <5
d 85
gdzie:

D;s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziaren warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

b) warunek zageszczalnosci, okreslony zaleznos$cia:
dGO
U=—>5
d 10
gdzie:

U - wskaznik roznoziarnistosci,

deo - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywa tworzacego warstwe¢ odcinajaca,

djo - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzacego warstwe odcinajaca. Piasek
powinien speinia¢ wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 1 2.



Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajacej nie jest wbudowane
bezposrednio po dostarczeniu na budowg 1 zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania, to
Wykonawca robot powinien zabezpieczy¢ kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi materiatami kamiennymi. Podloze w miejscu skladowania powinno by¢ rowne,
utwardzone i dobrze odwodnione.

2.2. Stosowanie wody wodociagowej nie wymaga badan.

3. Sprzet.
3.1. Ogolne warunki stosowania sprzetu.
Ogolne warunki stosowania sprzetu podano w STWIORB DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne".

3.2.  Dobor sprzetu.
Do wykonania warstwy odsgczajacej 1 odcinajacej nalezy stosowac:
- ptyty wibracyjne lub ubijaki mechaniczne.

4. Transport.
4.1. Ogolne warunki transportu.
Ogolne warunki transportu podano w STWiORB D.00.00.00. "Wymagania og6lne".

4.2.Wybor Srodkow transportu

Kruszywo nalezy dostarcza¢ na teren budowy w sposéb przeciwdzialajacy jego segregacii,
zanieczyszczeniem i chronione przed wplywami atmosferycznymi. Podczas transportu kruszywo
powinno by¢ zabezpieczone przed wysypywaniem i rozpyleniem.

5. Wykonanie robot.
5.1. Ogoélne warunki wykonywania robot.
Ogolne warunki wykonywania robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

5.2. Zakres wykonywanych robaot.

5.2.1. Przygotowanie podloza.

Podtoze pod warstwe powinno by¢ przygotowane zgodnie ze specyfikacja D.04.01.01.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztaltowania warstwy odcinajacej powinny by¢ wczesniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane 1 utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce. Ich
rozmieszczenie powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.2.2. Rozkladanie kruszywa.

Kruszywo powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Grubos$¢ roztozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnigto grubos$¢ projektowana.
W miejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na material o odpowiednich wiasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajacej nalezy
przystapi¢ do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczyna¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwaé pasami podtuznymi czeSciowo naktadajagcymi si¢, w kierunku jej osi.
Zageszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i
przesuwac pasami podtuznymi czesciowo naktadajacymi si¢, w kierunku jej gornej krawedzi.
Nierownosci lub zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyréwnywane na
biezaco przez spulchnienie warstwy kruszywa i1 dodanie lub usunigcie materiatu, az do



otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostgpnych dla walcow warstwa odsgczajaca
powinna by¢ zageszczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiaggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedlug normalnej préoby Proctora, przeprowadzonej wedlug PN-B-04481. Wskaznik
zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotno$§¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci
optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(metoda I1). Jezeli materiat
zostal nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie 1 napowietrzanie, a
nastgpnie powtdrnie zageszczony zgodnie ze STWiORB. Wykonawca jest zobowigzany do
utrzymywania wykonanej warstwy w dobrym stanie az do utozenia kolejnej warstwy. Koszt
ewentualnych napraw obcigza Wykonawce robot.

6. Kontrola jakosci robat.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne"
Szeroko$¢ warstwy nie moze si¢ r6zni¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.
Nierownosci podluzne warstwy odsaczajacej i odcinajacej nalezy mierzy¢ 4 metrowa fata,
zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajacej nalezy mierzy¢
4 metrowg tatg. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne warstwy odsaczajacej 1 odcinajacej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne
z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.

Rdéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi warstwy i1 rzgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi -2 cm.

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 5 cm.
Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancja
+1 cm, -2 cm. Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca
wykona naprawe warstwy przez spulchnienie warstwy na glteboko$¢ co najmniej 10 cm,
uzupetienie nowym materiatem o odpowiednich wlasciwos$ciach, wyréwnanie i ponowne
zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny
pomiar i ocena grubos$ci warstwy, wedlug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.
Wskaznik zaggszczenia warstwy odcinajacej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢
mniejszy od 1. Poziom jakos$ci wykonanej warstw nalezy uzna¢ za zgodny z wymaganiami
niniejszej STWiORB, jezeli wszystkie wyniki badah spetniajg wymagania podane wyze;j.

W przypadku stwierdzenia uchybien w wykonaniu, Inwestor zaleca wykonanie poprawek i
okresla termin ich wykonania.

7. Obmiar robaét.

Jednostka obmiaru jest 1m? (metr kwadratowy) prawidlowo wykonanej warstwy odsaczajacej i
odcinajacej o grubosci jak w Dokumentacji Projektowej. Obmiar nie moze obejmowac
jakichkolwiek powierzchni niezaakceptowanych przez Inwestora.

8. Odbior.

Odbiér wykonanej warstwy odcinajacej dokonywany jest na zasadach odbioru opisanych w
STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

Inwestor oceni wyniki badan i pomiarow przedtozone przez Wykonawce¢ zgodnie z punktem 6.
W przypadku stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a
Wykonawca wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Przepisy zwiazane.
OST D.04.02.01. Warstwa odsaczajaca i odcinajaca. GDDP. Warszawa 1998



D.05.03.02. NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét budowlanych
(STWiORB).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej w zwiazku z
zanizeniem kraweznika wraz z przebudowa chodnika przy drodze powiatowej nr 1118R
relacji Padew Narodowa — Wola Baranowska - Slezaki na terenie dziatek nr ewid. 662 oraz
663 w m. Wola Baranowska.

1.2. Zakres stosowania STWiORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z

wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej gr. 8 cm, na podsypce cementowo - piaskowe;j:
Warstwy podsypkowe cementowo-piaskowe 1:4 zageszczane recznie o gr. 3 cm,

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Nawierzchnia twarda ulepszona - nawierzchnia bezpylna 1 dostatecznie rowna,
przystosowana do ruchu pieszego.

Nawierzchnia kostkowa - nawierzchnia, ktorej warstwa $cieralna jest wykonana z kostek z
kamienia lub innego materiatu.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWIiORB sa zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i STWIOR DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z STWiORB,
czescig rysunkowa Dokumentacji Projektowej 1 poleceniami Inwestora.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

2. Materialy.
2.1. 'Wymagania ogélne.
Wymagania ogdlne podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

2.2. Stosowane materialy.

2.2.1. Kostka brukowa betonowa.

Przewiduje si¢ zastosowanie wibroprasowanej betonowej kostki brukowej grubosci 6,0 cm
w kolorze 1 wzorze zgodnym z dokumentacjg projektowg. Warunkiem dopuszczenia do
stosowania betonowej kostki brukowe;j jest przedtozenie aprobaty techniczne;.

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, pgkni¢¢, plam i ubytkow. Tekstura jednorodna
w danej partii. Kolor jednolity dla catej partii, dopuszczalne niekontrastowe przebarwienia na
pojedynczej kostce. Plamy, zabrudzenia niezmywalne wodg - niedopuszczalne.

Powierzchnia goérna kostek powinna by¢ rdwna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1 proste,
wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm. Tolerancje wymiarowe wynoszg:

- na dtugos$ci - +3 mm,

- na szerokosSci - £3 mm,

- na grubosci - £5 mm.



Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych:
Lp. | Cechy Wartos¢

1 Wytrzymatos¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej a) 60
srednia z 6 kostek

b) najmniejsza pojedynczej kostki (w ocenie statystycznej 50
z co najmniej 10 kostek)
2 Nasigkliwos$¢ woda wg PN-B-06250, % nie wigcej niz 5
3 Odporno$¢ na zamrazanie, po 30 cyklach zamrazania i odmrazania w Brak
3% roztworze NaCl lub po 150 cyklach w wodzie: 5
a) peknigcia i zarysowania powierzchni licowych 20

b) strata masy, %, nie wigcej niz

c) obnizenie wytrzymato$ci na §ciskanie nie wigcej niz, %
4 Scieralno$¢ na tarczy Boechmego wg PN-B-04111, mm, nie wiecej niz 4,0
5 Szorstkos$¢ - wskaznik szorstko$ci SRT sprawdzony wahadtem 50
angielskim nie mniejszy niz

Badanie kostki betonowej nalezy wykona¢ zgodnie z procedurami badawczymi IBDiM.
Ksztalt, kolor sposob uktadania i pochodzenie kostki musi zostaé zaakceptowane przez
Inwestora.

2.2.2. Piasek.
Piasek na podsypke i do wypelniania spoin powinien spetnia¢ wymagania normy PN-B-06712.

2.2.3. Cement.
Cement powinien odpowiada¢ ustaleniom ST D.04.05.01.

2.2.4. Woda.

Woda nie powinna pochodzi¢ ze zrodet budzacych watpliwosci, powinna by¢ ,,odmiany 1",
zgodnie z wymaganiami normy PN-88/B-32250, nie powinna wydziela¢ zapachu gnilnego oraz
nie powinna zawiera¢ zawiesiny.

3. Sprzet.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.
Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom STWiORB DM. 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni.

Do wykonania nawierzchni nalezy uzywac:

- betoniarki do wytwarzania zapraw 1 przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,

- wibratory ptytowe i lekkie walce wibracyjne, do ubijania kostki - po pierwszym ubiciu
ubijakami recznymi lub mechanicznymi z czg$cig robocza uniemozliwiajaca uszkodzenie
kostki.

4. Transport.
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.
Transport powinien odpowiada¢ wymaganiom STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

4.2. Transport materiatow.
Wysoko$¢ sktadowania (stosu) kostki nie moze przekracza¢ 1 m. Kostke betonowa mozna
transportowac tylko na paletach.



5. Wykonanie robét.

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogdlne wymagania wykonywania robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania
ogolne".

5.2. Zakres robét.

Odcien i ksztatt kostki Wykonawca uzgodni zgodnie z pkt. 2. niniejszej STWiORB. Dopuszcza
si¢ zmian¢ koloru w uzgodnieniu z Inwestorem.

Nawierzchni¢ nalezy utozy¢ na przygotowanej wczesniej 1 oczyszczonej podbudowie.

W miejscach, w ktorych jest to wymagane ustawi¢ krawezniki betonowe zgodnie ze STWiORB
D.08.01.01. Po wykonaniu tych czynno$ci nalezy przystapi¢ do uktadania podsypki piaskowej
grubosci 10,0 cm.

Podsypke zagesci¢ i wyprofilowaé. Kostke nalezy uktada¢ rownolegle do osi drogi. Szczeliny
migdzy kostkami powinny wynosi¢ od 2 do 3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega
zageszczeniu. Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$é
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic
do ubijania nawierzchni. Do ubijania utozonej nawierzchni z kostek brukowych zastosowac
wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka 1 jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z
betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy
uzupehi¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypelnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. Kontrola jakosci robat.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci roboét.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne".
Kontrola powinna dotyczy¢ prawidlowosci wykonywania poszczeg6dlnych elementéw, zgodnosci
wykonywanych robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. Sprawdzenie powinno si¢
odbywac¢ zaréwno w trakcie wykonywania robdt, jak i po ich zakonczeniu.

W zaleznos$ci od ocenianych cech i asortymentéw sprawdzenia dokonuje si¢ wizualnie, przez
pomiar lub badanie.

Wykonawca przedtozy certyfikaty zgodnosci na materiaty przeznaczone do wbudowania.

6.2. Kontrola materialow.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca wykona badania wszystkich materiatow w zakresie
zgodnosci z niniejsza STWiIORB i przedstawi je Inwestorowi do akceptacji.

Niezaleznie od posiadanego certyfikatu, Wykonawca powinien zagda¢ od producenta wynikow
biezacych badan wyrobu na $ciskanie. Zaleca si¢, aby do badania wytrzymato$ci na $ciskanie
pobierac 6 probek (kostek) dziennie..

Poza tym, przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrdéb w zakresie wymagan
podanych w pkt 2. 1 wyniki badan przedstawia Inwestorowi do akceptacji.

6.3. Kontrola robot - czestotliwosé i zakres.

Nalezy sprawdzi¢:

a)podsypke - sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych
1 podtuznych polega na stwierdzeniu zgodno$ci z dokumentacjg projektowa oraz niniejsza
STWiORB,

b)prawidlowo$¢ uktadania i ubicia kostki brukowej wg pkt. 5. i na podstawie oceny wizualne;j.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego polega na stwierdzeniu, czy przyjety desen jest zachowany
i czy prawidtowos$¢ desenia jest wystarczajaca.



6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni:

- nieréwnosci podtuzne nie powinny przekracza¢ 0,5 cm; pomiar 4-metrowg latg zgodnie z
BN-68/8931-04,

- spadki poprzeczne powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 0,5%,
- rzedne wysokosciowe nawierzchni - réznice pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni
1 projektowanymi nie powinny przekracza¢ =1 cm,

- uksztattowanie osi - przesunigcie osi w planie w stosunku do projektowanej nie moze
przekraczaé £5 cm,

- szeroko$¢ nawierzchni - tolerancja wynosi = 5 cm,

- grubo$¢ podsypki - tolerancja £1,0cm. Ponadto nalezy skontrolowac:

- pomiar szerokosci oraz powigzania spoin,

- sprawdzenie rodzaju i gatunku kostki,

- kontrola prawidlowos$ci wykonania szczelin dylatacyjnych,

- prawidtowos$¢ ubicia kostki - osiadanie kostek nie powinno by¢ dostrzegane po
swobodnym jednokrotnym opuszczeniu ubijaka o masie 25 kg z wysokosci 15 cm na
poszczegodlne kostki.

7. Obmiar robdét.

Ogolne zasady podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogo6lne". Jednostka obmiaru jest
1 m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

Powierzchnia nawierzchni przedstawionych do obmiaru powinna by¢ zgodna z Dokumentacja
Projektowa 1 wustaleniami Inwestora. Nie powinien on obejmowa¢ zadnych ilosci
niezaakceptowanych na pi§mie przez Inwestora.

8. Odbior robat.

Odbidr robdt powinien odbywac si¢ zgodnie z STWIORB DM.00.00.00. Odbidr na podstawie
oceny wizualnej, pomiarow, pomiarOw geodezyjnych (niwelacji) 1 badan jakosciowych
materialow.

9. Podstawa platnosci.

Ptatno$¢ powinna nastgpi¢ zgodnie ze STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne" na
podstawie jednostek obmiarowych wg punktu 7, zgodnie z obmiarem i oceng jakosci
wykonanych robot. Cena obejmuje wykonanie nastepujacych robot:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-uzgodnienie koloru i ksztattu kostki,

- dostarczenie materialow,

-wykonanie podsypki,

-utozenie 1 ubicie kostki,

- wypekienie spoin, wykonanie szczelin dylatacyjnych,

- pielegnacje nawierzchni,

- wykonanie pomiaréw i badan.

10.  Przepisy zwiazane.

10.1. Normy

PN-B-06712:1986 - Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

PN-B-32250:1988 - Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw.

BN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingdw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.

Oraz normy 1 przepisy wymienione w przywolanych STWiORB.



D.08.00.00. ELEMENTY DOJSC-DOJAZDOW
D.08.01.00. KRAWEZNIKI

1.Wstep.

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robot budowlanych
(STWiORB).

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
kraweznikow w zwigzku z zanizeniem kraweznika wraz z przebudowsg chodnika przy drodze
powiatowej nr 1118R relacji Padew Narodowa — Wola Baranowska - Slezaki na terenie dzialek

nr ewid. 662 oraz 663 w m. Wola Baranowska.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdt jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu 1 realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres roboét objetych STWiORB.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza ustawienia kraweznikdw:

Lawa pod krawezniki z betonu kl. C12/15 oporem,

Krawezniki betonowe wystajace o wymiarach 15x30 cm z tawami na podsypce cementowo-
piaskowe;.

1.4. OkreSlenia podstawowe.

Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy
dzielace, wyspy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami 1 definicjami podanymi w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania og6lne".

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, STWiORB i poleceniami Inwestora.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogolne"

2. Materialy.
2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow.
Warunki og6lne stosowania materiatdéw podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogdlne".

2.2. Stosowane materialy.

2.2.1. Krawezniki.

Krawezniki uliczne betonowe prostokatne $ciete rodzaj ,,a" jednowarstwowe gatunku I o wymiarach
100x15x30 cm, ktore winny by¢ wykonane z betonu klasy C25/30 i posiada¢ §wiadectwo zgodnosci
z aprobatg techniczng (kazda dostarczona na budowe partia). Dopuszczalne odchytki wymiarow:

- dlugos¢ - 8 mm,

- szeroko$¢ 1 wysokos¢ - £3 mm.

Wyglad zewnetrzny gotowych wyrobow powinien charakteryzowaé si¢ powierzchnig bez rys,
peknie¢ 1 ubytkow betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie elementow powinny by¢
réwne 1 proste. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia nie powinny przekracza¢ wielkosci podanych
ponizej:



Rodzaj wad i uszkodzen Dopuszczalna wielko$¢
wad i uszkodzen
Wklestos¢ lub wypuktos¢ powierzchni kraweznikow w mm 2
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne), mm niedopuszczalne
1 uszkodzenia ograniczajacych pozostalte powierzchnie:
krawedzi i narozy | - liczba max. 2
- dlugos$¢, mm, max 20
- gleboko$¢, mm, max 6

Beton uzyty do elementéw prefabrykowanych powinien charakteryzowac si¢ nasigkliwo$cia <4%
oraz mrozoodpornoscig zgodnie z normg PN-B-06250:1988. Ponadto $cieralnos$¢ betonu na tarczy
Boehmego powinna wynosi¢ max. 3 mm.

Odporno$¢ na zamrazanie, po 30 cyklach zamrazania i odmrazania w 3 % roztworze NaCl lub po 150
cyklach w wodzie:

- peknigcia i1 zarysowania powierzchni licowych - brak

- strata masy, %, nie wiecej niz 5

- obnizenie wytrzymatosci na $ciskanie nie wigcej niz 20% Krawezniki nalezy sktadowa¢ w pozycji
wbudowania.

Sktadowanie kraweznikow powinno by¢ zorganizowane w sposob chronigcy materiat przed jego
uszkodzeniem mechanicznym i przed wplywem ewentualnych, szkodliwych czynnikow
zewnetrznych na beton.

2.2.2. Beton na lawe¢ betonowa.
Beton klasy C16/20 powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250:1988.

2.2.3. Zaprawa cementowo-piaskowa.
Zaprawa powinna by¢ zgodna z normg PN-B-14501:1990.

3. Sprzet.
3.1. Wymagania ogélne.
Wymagania ogdlne podano w STWIORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne".

3.2.  Dobor sprzetu.

Roboty mozna prowadzi¢ rgcznie przy zastosowaniu:

- betoniarek,

- wibratorow ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. Transport.
4.1. 'Wymagania ogdlne.
Wymagania ogoélne podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania og6lne".

4.2. Dobor srodkéw transportu.

Prefabrykaty powinny by¢ transportowane w pozycji pionowej (wbudowania), z nachyleniem w
kierunku jazdy. Ponadto nalezy je transportowa¢ w sposdb chronigcy przed uszkodzeniem
mechanicznym.

Transport betonu powinien by¢ zorganizowany w taki sposob, aby unikna¢ segregacji sktadnikow,
zmiany sktadu mieszanki betonowej oraz jej zanieczyszczenia.

5. Wykonanie robot.
5.1. 'Wymagania ogdélne.
Wymagania ogélne wykonywania rob6t podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogo6lne".




5.2.  Zakres robot.

5.2.1. Wykonanie koryta pod lawy.

Roboty nalezy rozpocza¢ od ich wytyczenia.

Koryto pod tawy nalezy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢
wymiarom tawy w planie, przy uwzglednieniu w szeroko$ci dna wykopu konstrukcji szalunku.
Wskaznik zageszczenia dna wykopu powinien wynosi¢ 0,97.

5.2.2. Lawa z betonu.

W gruntach spoistych tawy wykonuje si¢ bez szalowania. W gruntach niespoistych nalezy stosowaé
szalowanie. Nalezy przygotowa¢ i1 ustawi¢ deskowanie w sposéb zapewniajgcy sztywnos$¢ i
niezmienno$¢ uktadu. Pokry¢ je srodkiem adhezyjnym.

Lawe nalezy recznie rozscieli¢ warstwami, wyrownac i zagesci¢ mieszanke betonowg klasy C12/15,
po czym pielegnowac beton woda. Betonowanie taw wykona¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251,
przy czym nalezy stosowac, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetione bitumiczng masg zalewowa.

5.2.3. Ustawianie kraweznikow.

Odlegtos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa
1 wynosi¢ 12 cm w przypadku kraweznika stojacego oraz 3 cm w przypadku kraweznika w miejscu
zanizenia. Krawezniki na tawie betonowej ustawié na 5 cm warstwie podsypki cementowo-piaskowej
(1:4). Zewnetrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po jego ustawieniu obsypana
piaskiem, zwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Szeroko$¢ spoin przy ustawianiu kraweznikéw nie powinna przekracza¢ 1 cm. Spoiny przed zalaniem
zaprawa nalezy oczy$ci¢ 1 zmy¢ woda. Spoiny te po wykonaniu musza by¢ pielggnowane woda.
Zalewanie spoin zaprawg stosuje si¢ wylacznie do kraweznikow ustawionych na tawie betonowe;.
Co 50 m spoiny zalewaé masg zalewow3 - nad szczeling dylatacyjng tawy. Pozostate spoiny wypetnié
piaskiem.

6. Kontrola jakosci robat.
Ogo6lne wymagania podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogdlne". Wykonawca przedstawi
certyfikaty zgodnos$ci na materialy przeznaczone do wbudowania.

6.1. Kontrola materialow.

Oceng prefabrykatéw do wbudowania zgodnie z punktem 2 nalezy wykonac jednorazowo dla kazde;j
dostarczonej na budowe partii materialu. Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzié
na podstawie ogledzin elementu przez pomiar 1 policzenie uszkodzen wystepujacych na
powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z pkt. 2 niniejszej STWiORB. Pomiary dlugosci i
glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadnoscig do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B- 10021.

Sprawdzenie ksztaltéw 1 wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z dokladnoscig do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przyrzadu stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami pkt.2. Sprawdzenie
katow prostych w narozach elementow wykonuje si¢ przez przytozenie katownika badanego naroza
1 zmierzenia odchytek z doktadnos$cig do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowaé wszystkie wlasciwosci wymienione w
przywotanych w pkt. 2 normach.

6.2. Kontrola robot.

6.2.1. Sprawdzenie ustawienia kraweznikéw polega na skontrolowaniu:

- odchylenie linii kraw¢znikdw w planie - max. odchylenie moze wynie$¢ 1 cm (na kazdy odcinek
nie dtuzszy niz 100 m),



odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej - max. =1 cm (na
kazde 100 m badanego niwelacja ciggu kraweznika),
réwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow - tolerancja przeswitu pod fatg +1 cm (2 pomiary na
kazde 100 m), - sprawdza si¢ przez przylozenie 3-metrowej faty,
doktadno$¢ wypehienia spoin - wymagane wypelnienie catkowite (co 10 m),
szerokos$¢ spoin nie moze przekracza¢ 1 cm.

Jezeli wszystkie pomiary 1 badania daly wynik pozytywny, ustawiony kraweznik mozna uznaé

za wykonany prawidtowo.

7. Obmiar robét.

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogdlne". Jednostka
obmiaru jest I m (metr) wykonanego kraweznika (tacznie z fawg).

Obmiar nie moze obejmowac jakichkolwiek dodatkowych ilosci nie zaakceptowanych przez
Inwestora.

8. Odbior.

Odbidr robot na zasadach podanych w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania og6lne". zgodnie z
tolerancjami podanymi w pkt.6.

Inwestor oceni wyniki badan i pomiarow oraz przedlozone certyfikaty zgodnosci. W przypadku
stwierdzenia usterek Inwestor ustali zakres robot poprawkowych do wykonania, a Wykonawca
wykona je na koszt wlasny w ustalonym terminie.

9. Podstawa platnosci.

Ogolne zasady ptatnosci podano w STWIORB DM.00.00. ,,Wymagania ogdlne". Platno$¢ zgodnie z
jednostka obmiaru okreslong w p. 7 nalezy przyjac¢ zgodnie z obmiarem oraz po sprawdzeniu jakos$ci
robdt. W cene wykonanej czynno$ci wchodza:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,

- wykonanie wykopow, wywiezienie nadmiaru gruntu poza teren Budowy (grunt stanowi wtasnos$¢
Wykonawcy),

- ustawienie szalunkow,

- wykonanie tawy, zdylatowanie,

- pielegnacja betonu 1 rozbiorka szalunkow,

- przygotowanie podsypki, rozécielenie, zageszczenie, ustawienie kraweznikow,

- zaspoinowanie kraweznikow 1 pielegnacja wodg spoin,

- zasypanie wykopow gruntem 1 ubicie,

- zalanie spoin masg zalewow3,

- przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan,

- odwiezienie zakonczonych robotach.

10.  Przepisy zwiazane.

10.1. Normy:

PN-S-02205:1997 Roboty ziemne. Wymagania 1 badania.
PN-B-06250:1988 Beton zwykly.

PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykle.

oraz normy i przepisy wymienione w przywotanych STWiORB.

10.2. Przepisy zwiazane.
OST D.08.01.01. Krawezniki betonowe. GDDP Warszawa 1998.



